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. ZALACZNIKI

OSWIADCZENIE

Na podstawie art. 20 ust. 4 z dnia 07.07.1994r. ,Prawo budowlane” (jednolity tekst
Dz. U. z 2003r. Nr 207 poz. 2016 z pdzniejszymi zamianami oSwiadczamy, ze projekt
budowlany instalacji elektrycznych dla stacji uzdatniania wody na dziatce nr 87/5
w miejscowosci Stare Drawsko, zostat wykonany zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami i zasadami wiedzy techniczne;.

Inwestor: Gmina Czaplinek,
ul. Rynek 6
78-550 Czaplinek

Projektant: inz. Grazyna Kalita

Sprawdzajaca: mgr inz. Anna Nagorka

Koszalin, wrzesieh 2014 r.



Il. OPIS TECHNICZNY

1. Wstep
1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlano-wykonawczy instalaciji
elektrycznych dla przebudowywanej stacji uzdatniania wody w Starym
Drawsku dziatka nr 87/5, gm. Czaplinek

1.2. Podstawy opracowania.

Podstawy opracowania stanowig:
- Zlecenie Inwestora,
- warunki techniczne przytgczenia P/14/043841 wydane przez
ENERGE OPERATORA SA RD Drawsko Pomorskie
- wytyczne branzowe,
- wizja lokalna do celéw projektowych
- obowigzujgce przepisy i normy.

1.3. Dane energetyczne

Napiecie zasilania:  230V/400V
Moc zainstalowana: 39,3kW
Moc przytgczeniowa: 32,0kW

1.4. Zakres opracowania

Opracowanie obejmuje:
- zasilanie obiektu (podstawowe i awaryjne ze stacjonarnego agregatu
pradotwdrczego),
- rozdzielnice gtowna,
- instalacje sitowg,
- instalacje sterowniczo — pomiarowa,
- instalacje o$wietleniowa,
- ochrone przepieciowa,
- ochrone odgromowg, ochrone od porazen,
- demontaz.



2. ROZWIAZANIA TECHNICZNE

2.1.

Zasilanie obiektu

Zasilanie podstawowe

Przytacze energetyczne do stacji uzdatniania wody jest istniejgce
i doprowadzone jest do ztgcza kablowego na elewacji budynku dwiema
liniami kablowymi ze stacji transformatorowej Stare Drawsko Hydrofornia nr
20765.

Od szafki licznikowej do projektowanego przetgcznika rodzaju zasilania
i dalej do rozdzielnicy utozy¢ przewody L4 w rurze ochronne;j.
Rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej zlokalizowany jest w szafce
pomiarowej ponad ztgczem. Zgodnie z warunkami przytgczeniowymi
w szafce pomiarowej nalezy zamontowal¢ dodatkowe zabezpieczenie
przedlicznikowe.

Zasilanie awaryjne

Zasilanie  awaryjne przewidziano ze  stacjonarnego  agregatu
pradotwdrczego zainstalowanego w budynku stacji uzdatniania wody.
Podtaczenie zasilania odbywac sie bedzie recznie przetgcznikiem rodzaju
zasilania.

2.2. Rozdzielnica

2.3.

Zaprojektowano rozdzielnice oznaczong RH. Rozdzielnice zaprojektowano
jako przyscienng w obudowach szafowych ustawionych na cokofach.
Stopien ochrony obudowy IP55.

Instalacja sitowa

Przewidziano obwody do zasilania odbiornikdw przewidzianych technologig
oraz wypusty na gniazda wtyczkowe 400V, 230V i 24V AC do podtgczenia
odbioréw przenosnych.

Zasilanie pomp |I° zaprojektowano poprzez falowniki.

Instalacje wykona¢ kablami YKY i przewodami YDY. Do odbiorow
zasilonych poprzez falowniki stosowa¢ kable ekranowe. W budynku
instalacje utozy¢ w korytach krytych a podejscia do odbiornikow wykonac¢ w
rurkach ochronnych gietkich.

Zasilanie pomp gtebinowych i pompy woéd poptucznych wykonaé kablami
utozonymi w ziemi, w rowie kablowym i doprowadzi¢ do skrzynek
z zaciskami ustawionymi przy studniach pomp.

Stosowac osprzet szczelny.



2.4.

Instalacje sterowniczo-pomiarowe

Wylaczenie awaryjne

W

torze zasilania w rozdzielnicy RH przewidziano wytgcznik

z wyzwalaczem napieciowym wzrostowym.

Wyzwolenie wylgcznika nastepuje po nacisnieciu przycisku przy wejsciu do
budynku, przycisku na drzwiach rozdzielnicy lub w momencie pojawienia
sie wody na posadzce.

Czuijnik zaniku i kontroli kolejnosci faz.

W uktadzie przewidziano zainstalowanie czujnika zaniku i kontroli kolejnosci
faz. W przypadku nieprawidtowosci w zasilaniu sygnatu z czujnika wytgcza
wszystkie obwody sterowania silnikami.

Sprezarka, dmuchawy, pompa ptuczaca.

Dla silnikow sprezarki, dmuchaw i pomp przewidziano:

ochrone przed zwarciem, przecigzeniem i pracg niepetnofazowa,
wybieranie trybu zatgczania recznie/automatycznie

przy zatgczaniu recznym wigczanie przyciskami w rozdzielnicy

przy zatgczaniu automatycznym zatgczanie sygnatem za sterownika wg
ustawionego programu

sygnalizacje optyczng pracy i awarii

przekazanie do sterownika sygnatéw pracy i awarii

Pompy gtebinowe

Dla pomp gtebinowych przewidziano:

ochrone przed zwarciem, przecigzeniem, zawilgoceniem silnika oraz
pracg niepetnofazows,

wybieranie trybu zatgczenia recznie/automatycznie

przy zatgczaniu recznym zatgczanie przyciskami w rozdzielnicy

przy zatgczaniu automatycznym zatgczanie sygnatem ze sterownika
(uwzgledniajgcym poziom wody w zbiorniku kontaktowym)

blokade od suchobiegu w studniach dla obu rodzajéw zatgczenia
blokade od poziomu MAX w zbiorniku kontaktowym dla obu rodzajéw
wigczania

przemienno$¢ pracy pomp w programie sterownika

zastgpienie pompy aktualnie pracujgcej drugg pompg w razie jej awarii
(w programie sterownika)

sygnalizacje optyczng pracy i awarii

przekazanie do sterownika sygnatéw pracy i awarii



Pompy II°
Dla pomp II° przewidziano:

ochrone przed zwarciem, przecigzeniem i pracg niepetnofazowg
wybieranie trybu zatgczenia recznie/automatycznie

przy zatgczeniu recznym zatgczenie przyciskami w rozdzielnicy
przy zatgczeniu automatycznym zatgczenie sygnatem ze sterownika
reczne ustawienie wydajnosci pomp na falownikach

blokade od suchobiegu w zbiorniku wyrownawczym dla obu rodzajéw
wigczania

blokade od poziomu MAX w zbiorniku wyrownawczym
przemiennos¢ pracy pomp

zastgpienie pompy aktualnie pracujacej drugg pompg w razie awarii
sygnalizacje optyczng pracy i awarii

przekazanie do sterownika sygnatéw pracy i awarii

Pompa wod poptucznych

Pompa wdd poptucznych posiada wbudowany wigcznik ptywakowy.
Zatgczenie do pracy nastepuje w okreslonym czasie sygnatem ze
sterownika, witgczanie i wylgczanie odbywa sie za pomocg wigcznika
ptywakowego w ktory pompa jest wyposazona.

Zawory elektromagnetyczne

Dla zaworow elektromagnetycznych przewidziano:

Zasuw

zabezpieczenie przed zwarciem

wigczenie automatyczne sygnatem ze sterownika

chwilowe wigczenie reczne przyciskiem w rozdzielnicy w celach
kontrolnych

dla zaworu ZE1 przy hydroforze witgczenie powinno nastgpi¢ przy
wigczeniu ktorejkolwiek pompy gtebinowej

dla zaworow ZE2 - ZE4 przy filtrach witgczenie nastepuje po
uruchomieniu procedury ptukania

przekazanie do sterownika sygnatéw otwarcia

Zasuwy uruchamiane bedg automatycznie przy uruchomieniu procedury
ptukania.

Ptukanie

Proces ptukania tzn zatgczenie dmuchawy, zawordw, zasuw, sprezarki
i pompy ptuczgcej odbywac sie bedzie zgodnie z programem sterownika.



Dodatkowo przewidziano wytgcznik reczny umozliwiajgcy ptukanie na
zgdanie.

Zestaw ZP.

Obecnie w stacji uzdatniania wody zamontowany jest zestaw pomp
utrzymujgcych state cisnienie na wyjsciu na siec.

Zestaw posiada wtasng rozdzielnice.

Z rozdzielnicy zestawu zasilane sg trzy pompy, ktorych wydajnosc¢
regulowana jest falownikiem.

Do zestawu podtgczony jest czujnik ciesnienia na wyjsciu na sie¢ oraz
czujnik poziomu wody w zbiorniku.

Zestaw pozostaje bez zmian.

Jedynie zgodnie z technologig zmienia sie jego lokalizacje. Sondy czujnika
poziomu wody zostang przeniesione ze zbiornika kontaktowego do
zbiornika wyréwnawczego.

Z rozdzielnicy RH nalezy wykonac zasilanie rozdzielnicy zestawu kablem
YKY.

W projekcie przewidziano dodatkowg blokade bezposrednia od Min
poziomu w zbiorniku wyréwnawczym oraz mozliwos¢ nadrzednego
wigczenia ze sterownika lub wtgczania recznego.

Pomiar poziomu wody

Przewidziano ciggty pomiar poziomu wody w zbiorniku kontaktowym
i wyrownawczym za pomocg sond hydrostatycznych. Przewidziano rowniez
kontrolery dajgce sygnat stykowy do kontroli takich stanow jak:

— woda na posadzce

— MIN pomiaru wody w studniach gtebinowych (suchobieg)

—  MIN i MAX poziomu wody w zbiorniku kontaktowym

— MIN i MAX poziomu wody w zbiorniku wyrownawczym

Wodomierze

Na zasilaniu oraz na wyjsciu na sie¢ zainstalowane sg wodomierze
impulsowe. Sygnat przekazywany jest do sterownika.

Svygnalizacja wlamania

Przewidziano centralke 2z czujnikami ruchu. Sygnat z centralki
doprowadzony jest do sterownika.

Wyitaczniki krancowe

Przy pokrywach studni gtebinowych przewidziano wytgczniki krancowe
w celu sygnalizaciji ich niekontrolowanego otwarcia.



Pomiar ci$nienia

Za pomocg czujnika z sygnatem 0-10V przewidziano dodatkowy pomiar
cisnienia na wyjsciu na sie¢ odbiorczg. Pomiar przewidziano w celu
przekazania do sterownika sygnatu o prawidtowo$ci pracy stacji uzdatniania
wody.

Uktad sterownika

W uktadzie sterownika przewidziano

— zabezpieczenie,

— ochronnik przepieciowy typ 3

— transformator 230V/24V

— zasilacz buforowy z baterig akumulatorow z mozliwoscig sygnalizacji
stanu zasilania (sie¢/bateria akumulatoréw)

Sterownik

Przewidziano sterownik z jednostkg centralng i modutami wejs¢ i wyjs¢
cyfrowych i analogowych. Do zrealizowania programu sterownika nalezy
przyjac¢ uktad zawierajgcy miedzy innymi:

— 94 wejscia cyfrowe

— 42 wyjsc¢ cyfrowych

— 4 wejscia analogowe

Sterownik wyposazy¢ w panel operatorski umieszczony na drzwiach szafy.

Instalacja oswietleniowa

Oswietlenie zaprojektowano oprawami $wietlbwkowymi w obudowach
o stopniu ochrony IP65. Instalacje wykona¢ przewodami YDY utozonymi
w korytkach i na uchwytach. Stosowac osprzet szczelny.

Ochronna przepieciowa

W rozdzielnicy RG zaprojektowano ochronniki przepieciowe typu 1, 2 3.

Ochrona odgromowa

Na dachu budynku wykonaé siatke zwoddw poziomych i potgczy¢ jg
z otokiem odgromowym za pomocg przewodow odprowadzajgcych. Na
przewodach zainstalowac ztgcza kontrolne.

Zwody poziome i przewody odprowadzajgce wykonac¢ z drutu stalowego
ocynkowanego a8mm.

Otok wykonac z tasmy stalowej ocynkowanej FeZn 25x4mm.

Ochrona od porazen
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Jako system dodatkowej ochrony od porazen przyjeto szybkie samoczynne
wytgczenie zasilania. W obwodach odbiorczych przewidziano wytgczniki
ochronne réznicowopragdowe.

W pomieszczeniach utozy¢ szyne wyrownawczg, do ktérej dotgczyé
wszystkie metalowe obudowy, rurociggi i konstrukcje. Szyne potgczyé
z otokiem odgromowym i studni wod poptucznych.

Do studni gtebinowych doprowadzi¢ ptaskownik stalowy ocynkowany do
podtgczenia metalowych elementéw.
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OBLICZENIA TECHNICZNE

1.

Zestawienie mocy

Rozdzielnica RG — moc zainstalowana:

Oswietlenie 0,8 kW
Odbiorniki przenosne 3,2 kW
Osuszacz powietrza 1,5 kW
Sprezarka 1,5 kW
Dmuchawy 3,0 kW
Pompa ptuczaca 3,0 kW
Pompy gtebinowe 6,0 KW
Pompy II° 3,0 kW
Pompa wod poptycznych 1,6 kW
Istniejgcy zestaw ZP 12,0 kW
Zawory i zasuwy 1,0 kW
Uktady sterowania 1,0 KW
RAZEM 39,3 kW
Moc zainstalowana : Pi = 39,3 kW
Moc przytgczeniowa: Pp=239,3*0,8 =32,0 kW

Prad obliczeniowy

- 32000
°© 71,73 %400 % 0,93

= 49,74

Zabezpieczenie przedlicznikowe w szafce licznikowej C50A

Kable zasilajgce ze stacji transformatorowej

- YAKY 4x50mm? |=70,0m
- YAKY 4x50mm? 1=65,0m

Obcigzalnos¢ prgdowa dtugotrwatg kabli wg PN-IEC 60364-5-523 wynosi
122 A.
Kable pozostajg bez zmian.

Linie zasilajace miedzy szafka pomiarowa, przetacznikiem podzaju
zasilania i rozdzielnica RH.

Przyjmuje sie linie LY 16mm? w rurze ochronnej.
Obcigzalnos¢ prgdowa dtugotrwatg linii wg PN-IEC 60364-5-523 wynosi
68A.
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6. Agregat pradotworczy.

Przewidywana moc czynna: 32,0 kW.

Moc pozorna:

S =

)

0,98

= 40,0kVA

Przyjmuje sie agregat stacjonarny o mocy 40kVA.
Agregat powinien posiada¢ wiasng tablice umozliwiajgcg okresowe jego

wigczenie.
Zatgczanie agregatu w przetgczanie rodzaju zasilania
podstawowe/awaryjne odbywac sie bedzie recznie.
7. Zasilanie silnikow.
p | | Przewod |
Wyszczegélnienie W N Rozruch ’ a | Zabezpieczenie :
yszezeg kW] | [A] [A] P sposop | [Al
p
wiaczania
C20A
przekaznik YKY Cu 2,5
Pompa gtebinowa | 3,0/400V | 7,7 | bezposredni | 46,2 | 2,5 | termiczny ZB12 24
6+10A
stycznik DILM 9-10 w ziemi
C20A YDY Cu
przekaznik 2,5
Pompa piuczaca | 3 5400y | 6,3 | bezposredni | 44,1 | 2,5 | termiczny Z812 25x0,8=20
Dmuchawa 6+10A
stycznik DILM 7-10 korytka
C10A YDY Cu
przekaznik 2,5
Sprezarka 1,5/400V | 3,6 | bezposredni | 19,6 | 2,5 | termiczny ZB12 25x0,8=20
2,4+4A
stycznik DILM 7-10 korytka
C16A YDY Cu
przekaznik 2,5
Pompa II° 1,5/400V | 3,6 falownik 3,6 | 2,5 | termiczny ZB12 25x0,8=20
2,447 korytka
stycznik DILM 9-10 y
C16A YKY Cu 2,5
2 przekaznik ,
Pompa wad 1,6/230V | 8,0 | bezposredni | 36,6 | 2,5 | termiczny ZB12 24
poptucznych 6+10A
stycznik DILM 9-10 w ziemi

8. Zasilanie zestawy pompoweqgo ZP.
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Istniejgcy zestaw pompowy z szafg startujgcg PZEtk 3x4,0kW

(Elektrotechnika Sp.C.).

Napiecie zasilania — 400V.

Moc: 3 pompy po 4,0kW

Prad 1 pompy : 8,7A

Sposodb uruchomienia : falownik

Prad zestawu : 3 x 8,7 = 26,1A
Zabezpieczenie : C 32A

Przewdd zasilajgcy : YDY 5x6mm?/korytka
12=43x0,8=344 A

Stycznik : DILM 32-10

. Sprawdzenie skutecznos$ci ochrony od porazen.

Zakfada sie zwarcie w rozdzielnicy RH.
Elementy obwodu zwarciowego

Wyszczegodlnienie R [mQ]

X [mQ]

Transformator 100kVA 28,2

66,2

kabel AL50 I1=70,0m 2x70x0,624 =87,4

2x70x0,0831=11,6

przewdd LY 16

| = 20.0m 2x20x1,17 =46,8

Razem 162,4

77,8

Impedancija petli zwarcia:

Z =./162,4%2 + 77,82 = 180,0 mQ
Zabezpieczenie : C50A k=10
Napiecie zwarcia:

U=1,25x10 x 0,180 = 112,5V

Warunek skutecznosci ochrony od porazen jest spetniony
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SZAFA NR 1 - ZESTAWIENIE APARATURY

Oznaczenie Wyszczegolnienie Typ Producent | llos¢
1 2 3 4 5
. . DPX160/63S
QA Wytgcznik 63A 3-bieg 2 + wyzwalacz wzrostowy Legrand 1
wyzwalaczem .
napieciowy
FO Ochronnik przepieciowy typ 1+2 SP-B+C/3+1 EATON kpl
F1, F11, .
F12, F23, | VYiacznik nadpradowy BoA S301B6A Legrand 5
1-biegunowy
F24
F2 j-w. lecz 3-biegunowy S303B6A Legrand 1
F3, F5, F6, Wyfacznik nadpragdowy B10A S301B10A Legrand 4
F7 1-biegunowy
F4 j.w. lecz 3-biegunowy S303B10A Legrand 1
F8 Wytacznik nadpradowy S301D6A Legrand 1
1-biegunowy
F9 Wytgcznik nadpradowy S302C4A Legrand 1
2-biegunowy
F10, F13, Wytgcznik nadpradowy C20A S303
ylacznik nadpradowy
F16, F17, 3-biegunowy C20A Legrand 5
F18
F14 j.w. lecz C6A S303 C6A Legrand 1
F13, F1
3, % j.w. lecz C10A S303 C10A Legrand 3
F20
F21 j-w. lecz C16A 1-biegunowy S301 C16A Legrand 1
F22 Wylacznik nadprdowy C32A S303 C32A Legrand 1
3-biegunowy
FI.1, F1.2, | Wylgcznik ochronny B304
FI.3, Fl1.4, | réznicowo-prgdowy 25-30-AC Legrand 6
FI.5, FI.6 4-biegunowy 25A/30mA
. . P302
FI.9 j-w. lecz 1-biegunowy 25-30-AC Legrand 1
Wytgcznik ochronny
réznicowo-prgdowy P304
FI7,FL8 1 4 biegunowy 25A/30mA 25-30-A Legrand 2
do wspotpracy z falownikiem
at, @2, ?tgﬁfnﬁknx DILM 7-10 EATON 4
Q7, Q8 gunowy + DILA-XH140
’ ze stykami pomocniczymi 4z
a3, Q4, itsbllc;znllji:\(?v? DILM 9-10 EATON 5
Q5, Q6, Q9 gunowy +DILA-XH140

ze stykami pomocniczymi 4z
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1 2 3 4 5
Stycznik 32A
. DILM 32-10
Q10 3-b|egunoyvy . . +DILA-XH140 EATON 1
ze stykami pomocniczymi 4z
Przekaznik termiczny ZB12
21,27, 28 50 zakresie 2,4+4A 2,4+4A EATON 3
Z3, 74,275, | Przekaznik termiczny ZB12
Z6, 79 o zakresie 6+10A 6+10A EATON 5
Przekaznik termiczny ZB12
22 o zakresie 0,1+0,16A 0,1+0,16A EATON 1
V1,V2 | 2 panelem abalcgouym NXC0004 vacoN | 2
! zP gowy 5A2H1555
i z wentylatorem
CZF Czujnik zaniku fazy CZF-B Fendt 1
CP1+CP7 Elektronlczny CZ[.JJmk poziomu CPW-1z Microbest 7
cieczy z sondami
s1:g10 | Preetacznik 1-0-2 4G10-52-u Apator 10
tablicowy dwusegmentowy
S11+519 | raveisk T RMQ Titan EATON | 9
tablicowy czerwony
S20+52g | reveisk 1z RMQ Titan EATON | 9
tablicowy zielony
PP1 Przycisk bezpieczenstwa 1z+1r RMQ Titan EATON 1
K1+K14 | Preekaznik 3p/230V R153p/230V z gniazdem Relpol 14
z gniazdem
KP1:Kp12 | Przekaznik 2p/230V R2M/230V z gniazdem Relpol 12
z gniazdem
H1+H31 Dioda LED 230V 31
XW, XF, X1
X2: X3,’ X4’ Zaciski do 2,5mm? 204
Obudowa blaszana
Obudowa 2000x1000x400 JP55 SAREL 1
kolor RAL7032
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SZAFANR 2 -

ZESTAWIENIE APARATURY

Oznaczenie Wyszczegolnienie Typ Pro:tuce llos¢
1 2 3 4
F25, F2e | \/¥tacznik nadpradowy B-10A S301B10A Legrand | 2
1-biegunowy
F27, F28, .
F29, F30, | //Ytacznik nadpradowy B-6A S301B6A Legrand | 5
1-biegunowy
F31
F32 Wylacznik nadpradowy C-10A S301C10A Legrand | 1
1-biegunowy
1F+8F | Bezpiecznik 1A WTA-1A We':rm“" 8
1FO0 Ochronnik przepieciowy typ 3 DEHNTrail FML DEHN 1
KP13+KP48, | Przekaznik 2p/230V AC R2M/230VAC Relpol 40
KA1, KA2 | z gniazdem +gniazdo
1K=136K Przgkaznik 2p/24V DC R2M/?4VDC Relpol 136
Z gniazdem +gniazdo
1S+3S Wytgcznik 0-1 tablicowy 1 segmentowy 4G10-90-K Apator 3
S11+514 Z Zﬁf&?z iaplieomy RMQ EATON | 5
SAT, SA2 1 czerwony Titan
TS Transformator 230V/230V PSS 160VA Breve 1
Zasilacz 230VAC/24VDC/10A z SITOP
7 modutem buforujgcym 1-fazowy z MODDULAR Siemens
mozliwos$cig sygnalizacji stanu 24V/10A +
zasilania akumulator 1,2Ah
A0, Jednostka centralna CPU224 1
A1, 14xDI1/20D0/RS485 EM223 2
A2, Modut rozszerzen 16xD1/16xD0 EM223 1
A3, Modut rozszerzen 32xDI EM223 1
A4, Modut rozszerzen 16xDI EM221 Siemens
A5, Modut analogowy 4xAl EM231 !
A6, Modut Ethernet CP243-1 1
E1, Panel operatorski TP900 Comfort 1
M Modem komunikacyjny SINAUT MD-720-3 1
XA, X5, X6
12 gi 22 Zaciski do 2,5mm? 310
7x
Obudowa blaszana 2000x800x400
Obudowa | z cokotem 200x800x400 SAREL 1

JP55 kolor RAL 7032
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IV Informacja dotyczgca Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia

Obiekt: Stacji uzdatniania wody

Adres inwestycji: Stare Drawsko dz. nr 87/5 gm. Czaplinek

Inwestor: Gmina Czaplinek
ul. Rynek 6
78-550 Czaplinek

Opracowata: inz. Grazyna Kalita
upr. A/PNB/8300/23/79

Podpis:

Koszalin, wrzesien 2014r.
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CZESC OPISOWA

1. Zakres robot dla catego zamierzenia budowlanego oraz kolejnosé realizacji
poszczegdinych obiektow.
a) budowa linii kablowych nn 0,4 kV
b) montaz rozdzielnicy
c) wykonanie instalacji elektrycznych wewnetrznych
2. Wykaz istniejacych obiektow budowlanych, ktére moga stwarza¢ zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi
Elementy zagospodarowania dziafki.
3. Elementy zagospodarowania dziatki lub terenu, ktére moga stwarza¢ zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi
Istniejgce uzbrojenie podziemne.
4. Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas realizacji rob6t budowlanych
Specyfikacja robét
budowlanych stwarzajacych Miejsce Czas
. . . A Skala - -
Lp wysokie ryzyko powstania Rodzaj zagrozenia .. wystapienia wystapienia
. . . , zagrozenia . -
zagrozenia bezpieczenstwa zagrozenia zagrozenia
i zdrowia ludzi
Roboty, przy ktérych wystepuje Upadek' z WySOK.OSC" W strefie W trakcie
A uderzenie spadajgcym . .
1. ryzyko upadku z wysokosci ponad . D wykonywania wykonywania
czynnikiem . .
5m . robot robot
materialnym
. . W strefie W trakcie
Roboty wykonywane przy uzyciu Przygniecenie, wykonywania wykonywania
2. S uderzenie czynnikiem D . .
dzwigow . robét —w robét przy
materialnym . Lo
zasiegu pracy uzyciu dzwigu
Roboty wykonywane pod lub w
poblizu przewodow linii
elektroenergetycznej, w odlegtosci - W strefie W trakcie
; . . . Porazenie pradem, . .
3. liczonej poziomo od skrajnych . ) D wykonywania wykonywania
. . o poparzenie tukiem i R
przewoddéw, mniejsze niz 3,0m dla robét robét
linii 0 napieciu znamionowym
nieprzekraczajgcym 1kV

Skala zagrozenia (w skali pierwotnej, przed podjeciem dziatan redukujgcych zagrozenie):
- mata: gdy w skutek dziatania zagrozenia moze nastgpic¢ niezdolno$¢ do pracy do 6 m-cy
- $rednia: gdy w skutek dziatania zagrozenia moze nastgpic¢ niezdolnos¢ do pracy powyzej 6 m-cy
- duza: gdy w skutek dziatania zagrozenia moze nastgpi¢ smier¢ lub kalectwo

5.

Sposoéb prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystgpieniem do realizacji robot
szczegOlnie niebezpiecznych.

Przed przystapieniem do realizacji robot kierownik budowy udzieli zespotom pracownikéw witasnych

oraz podwykonawcom

rob6t budowlanych szczegotowego instruktazu w formie ustnej,

obejmujgcego zaznajomienie z:

— zakresem robot budowlanych

— technologiami realizacji rob6t budowlanych

— harmonogramem robot z podaniem kolejnos$ci ich realizacji oraz czasu wymaganego do ich
wykonania
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— przewidywanymi zagrozeniami przy wykonywaniu robét budowlanych, z podaniem ich
rodzaju i skali, czasu i miejsca wystgpienia oraz sposobu wydzielenia i oznakowania
miejsca prowadzenia robot

— Instrukcja bezpiecznego wykonania robét budowlanych”

Srodki techniczne i organizacyjne, zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym z
wykonywania robét budowlanych w strefach szczegoélnego zagrozenia zdrowia lub w ich
sasiedztwie w tym zapewniajacych bezpieczng i sprawng komunikacje, umozliwiajaca
szybka ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozen.

— zapewnienie tgcznosci radiowej lub telefonicznej z wykorzystaniem telefonu komoérkowego
— zagospodarowanie terenu budowy lub robét oraz ich prowadzenie winno odbywaé sie
zgodnie z obowigzujgcymi zasadami i przepisami BHP i planem BIOZ
— uwzglednienie wymagan zwigzanych z organizacjg i wykonywaniem robot, jakie wynikajg z
uzgodnien z:
— zarzadcg drogi publicznej lub terenu osiedla
— wilascicielem lub uzytkownikiem infrastruktury technicznej znajdujgcej sie w
obszarze prowadzonych robét
— rozmieszczenie pojazddw, sprzetu, materiatdw, ziemi z wykopdw w taki sposéb aby nie
blokowaé¢ dojazdéw do stanowisk pracy
— zabezpieczenie miejsc robot przy uzyciu:
— tasm ostrzegawczych, barier, balustrad, ogrodzen, tablic bezpieczehstwa, daszkéw
ochronnych
— stosowanie sprzetu ochronnego i srodkéw ochrony indywidualnej dobranych do rodzaju
przewidywanego zagrozenia podczas wykonywania robot,
— stosowanie sprzetu asekuracyjnego chronigcego przed upadkiem z wysokosci,
— stosowanie sprawdzonych technologii wykonania robdt, w ktérych pracownicy sg
przeszkoleni,
— wykonywanie prac na urzgdzeniach elektroenergetycznych wymaga uzyskania zgody od
wtasciciela tych urzagdzen. Prace te mogg sie odbywac z zachowaniem zasad Instrukcji
Organizacji Bezpiecznej Pracy przy Urzgdzeniach i Instalacjach Elektroenergetycznych.

Opracowata
inz. Grazyna Kalita
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